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PROPOSE PAR LE PROF. TOUMI IMEN

Systeme technique

DISPOSITIF DE BLOCAGE DES PIECES A PERCER

MISE EN SITUATION -
Le dispositif de serrage sert a serrer des barres métalliques (profilés) & découper.
MODELISATION - l Opérateur
Barre en position Barre serrée

DD|:> Serrer une barre EII:>

T Dispositif de serrage
DESCRIPTION :

La barre & découper étant en position, ['opérateur agit en tournant la vis (2) jusqu'au blocage de la barre, puis il bloque |e serrage

par le contre écrou (3).
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TRAVAIL DEMANDE -
A- LA REPRESENTATION GRAPHIOUE - 12 Paints

[- Colorer sur le dessin d'ensemble (Doc 1/3) les pigces (1) et (5) par deux couleurs différents

i

2- Compléter sur |e dessin ci-dessous :

M La vue de face en coupe A-A;
M La vue de dessus.

3- Faire |a cotation de trou taraudé et sa position.
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4- Compléter La vue de face de détail de (3) en coupe B-B
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B- LES SOLICITATIONS SIMPLES : I'6tude est réalisée apres le serrage de la barre & découper. | 8 Points
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