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Lycée Hammam 
Sousse 

DEVOIR DE SYNTHESE №1 
TECHNOLOGIE 

2009-2010 
Durée : 2 Heures 

Nom et Prénom……………………………………………..………………   classe :1S…...  №…….. 

SSyyssttèèmmee  aauuttoommaattiiqquuee  ddee  bboouucchhaaggee  ddee  bboouutteeiillllee  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
FFoonnccttiioonnnneemmeenntt  ::  

  
LLee  ssyyssttèèmmee  ééttaanntt  aauuttoommaattiisséé  iill  eesstt  ccoommmmaannddéé  ppaarr  uunn  mmiiccrroo--oorrddiinnaatteeuurr..  

LL’’aappppuuii  ssuurr  llee  bboouuttoonn  ddee  mmiissee  eenn  mmaarrcchhee  mm  pprroovvooqquuee  llee  ccyyccllee  ssuuiivvaanntt  ::    

      --  AAmmeennééee  ddee  llaa  bboouutteeiillllee  ppaarr  llee  ttaappiiss  rroouullaanntt  TT,,  jjuussqquu''àà  ssoonn  ccoonnttaacctt  aavveecc  llee  ccaapptteeuurr  ««  SS  »»..  

      --  PPoossiittiioonnnneemmeenntt  dduu  bboouucchhoonn  ppaarr  llaa  ppoossee  bboouucchhoonn  PPbb..  

      --  BBoouucchhaaggee  ddee  llaa  bboouutteeiillllee  ppaarr  llaa  pprreessssee--bboouucchhoonn  PP. 

      --  EEvvaaccuuaattiioonn  ddee  llaa  bboouutteeiillllee  bboouucchhééee  ppaarr  llee  ttaappiiss  rroouullaanntt  TT,,  jjuussqquu''àà  ssoonn  ccoonnttaacctt  aavveecc  llee  ccaapptteeuurr  

pphhoottoo--éélleeccttrriiqquuee  ««  CC  »»..  
  
  
  

Press-bouchon (P) 
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TTrraavvaaiill  ddeemmaannddéé::  
1°/ Compléter le diagramme et Définir la frontière d’étude du système :                              ( 1 point )  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

                                2°/ Quelle est la valeur ajoutée (V.A) du système ?    ( 0,25 point ) 

     ……………………………………………………………… 

     3°/ Indiquer la nature de la matière d’œuvre en cochant la case correspondante :         (  0,25 pt  ) 

  Energie  Information  

  
44°°//  CCoommpplléétteerr  llee  ttaabblleeaauu  eett  mmeettttrree  uunnee  ccrrooiixx  ddaannss  llaa  ccaassee  ccoorrrreessppoonnddaannttee  ::            ((  33  ppooiinnttss  ))  

 
Désignation M.O.E D.C M.O.S S.S F.G Processeur 
BBrruuiitt        
EEnneerrggiiee  éélleeccttrriiqquuee        
EEnneerrggiiee  ppnneeuummaattiiqquuee        
………………………………………………....  X      
IInnffoorrmmaattiioonn        

Poste automatique de bouchage de bouteille       
……………………………………………………....    X    
PPrrooggrraammmmee        
MMiissee  eenn  mmaarrcchhee          
BBoouucchhoonnss        
CChhaalleeuurr        
……………………………………………………..        X  

 5°/ Compléter la modélisation du système étudié : (3 pts) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

………………..…… 

………………..………..…… 
 
………………………….….. 

                                               A-0 

………………..…… 

………………..…… 

………………..…… 

………………..…… 

………………..…… 

………………..…… 

……………
… …………… 
…………… 

………………..…………………………..… 

Micro-ordinateur 

Système automatique  de 
bouchage de bouteille  M.O.E : …..…….. 

…………………… 

Bruit 

M.O.S : ………….. 

…………………… 

Information 

Opérateur 

Programme Bouchons 

Matière 
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6°/ Classer les éléments, constituants le système, dans le tableau suivant : ( 3 points )     
 

Partie commande Préactionneurs Actionneurs Effecteurs Capteurs 
……………………

……………………

…………………… 

…………………
…………………
…………………
…………………
………………… 

…………………
…………………
…………………
…………………
………………… 

…………………
…………………
…………………
…………………
………………… 

…………………
…………………
…………………
…………………
………………… 
 

 
  7°/ Indiquer le type des vérin représentés ci-dessous : ( 0,5 point )     
              ………………………………………                    ……….……………………….. 
                                                       

 
 
     ………………………………………..                         ……………………………………….. 
  8°/ Compléter la structure du système « Poste automatique de découpage des cartons » : ( 4 points )     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  9°/ Compléter le tableau suivant :        ( 1 point )    

 
Composants Fonction 

Vérin C1 ………………………………………. 
Presse-bouchon P  ………………………………………. 
Distributeur M2 ………………………………………. 
Capteur S ………………………………………. 

- ..….. 
 
-Souris 
 
-Clavier 

Opérateur 

 
….…. 

…….... 

- …...….. 
 
…………. 
 
…………. 
 

P.C 

……..................   (KM) 

…………………..…. 

…………....……..…. 

………….........……. 

……………….... 

………......... (M) 

……...…..…... 

……..…..……. 

………………. 

 ……………………. 

……………………. 

……………...……. 

……………………   

 

  ……………......... 
 
  …………………. 
 
  …………………. 
 
  …………………. 
 
  …………………. 
  
   …………..…….  

……................................. 

P.O 

……................................. 
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………………….

Vérin C2  

Pose bouchon Pb  

………………….
.…. 

………………….…………………..…. 

 

10°/ Compléter le tableau suivant en cochant la case correspondante:   (0 .5 point ) 

 

Elément Capteur sans contact  Capteur avec contact 
l10 ……………………… ……………………… 
C ……………………… ……………………… 

 

   11°/ Compléter la relation "Vérin C2 – Pose bouchon Pb" :     ( 1,5 points ) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

    12°/ Compléter la relation "Moteur M – Tapis T" :   ( 1,5 points ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

  13°/ Compléter le montage du distributeur M2 avec le vérin C2, pour assurer la sortie de la tige: ( 0,5point ) 

 

…………………

............................

..... 

……………………
…………………… 

…..………………..
............................... 
……………………

Moteur M 

Tapis roulant T 

…………………… 

…………………

……………………
……………..……. 

……………………
…………………… 

12 14 

C2 

M2 


