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Parallélogramme 

 ABCD est un parallélogramme équivaut à ADABAC +=  équivaut à DCAB =  

Milieu d’un segment 

I est le milieu de [AB] équivaut à IBIA =  équivaut à AI2AB =  

Relations de Chasles 

ADABAC +=  

Vecteurs colinéaires 

*)u  et v  sont colinéaire équivaut à il existe R∈α tel que vu α=  

Base et repère 

*) ( )v,u  est une base équivaut à u ,  v non colinéaires. 

*) ( )v,u,O est un repère équivaut à ( )v,u  est une base  et O un point fixe. 

Coordonnées de point et de vecteurs : 

Soit ( )j,i,O  un repère. 

*)Pour tout point M, il existe un unique couple (x,y) de réel tel que jyixOM +=  

*)Le cordonnées du vecteur 
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* Soit B*AI =  alors 
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v  dans la base ( )j,i  orthonormé. 

Norme d’un vecteur - distance de deux points 
 

²b²au +=  ; ( ) ( )²yy²xxAB ABAB −+−=  

Vecteur  colinéaires – vecteurs orthogonaux 
 

*)u  et v  sont colinéaire équivaut à ( ) 0b'a'ab
'bb

'aa
v,udet =−==  

*)u  et v  sont orthogonaux  équivaut à 0'bb'aa =+  

 

*) ( )v,u  est une base orthonormé équivaut à ji ⊥  et 1ji ==  

Fiche de cours              2ème info 

Calcul Calcul Calcul Calcul vectorielvectorielvectorielvectoriel 
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