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| @ EXERCICEN°I | @
Un mobile est animé d’un mouvement dont le vecteur vitesse est %

U =51 + (4t-5)j relativement un repére (O,1,] )
A t=1Is le mobile passe par le point M de coordonnés x =2m et

1°) a- Donner les coordonnées cartésiennes de vecteur accél& n

b- Donner les équations horaires x(t) et y(t).
c- En déduire ’équation cartésienne de sa trajectoire.

2°) a- Déterminer les caractéristiques de vecteur vit v obile a
linstant t=1Is.

On précisera Uangle a que fait v avec le vecte itaire 1.

b- Déterminer les composantes tangentielle or aeta

de vecteur accélération a l’instant t=1Is.
c- En déduire le rayon de courbure de la trajectoire.

| = EXERCICEN®2 |

s un repére orthonormé R (O,1,]).
atériel :0M = (-2t+a) i+ (2t2-b)j.
bile passe par Porigine des espaces

Un point matériel est en mouve
On donne le vecteur position g
1-Déterminer a et b sachant qug
a la date t=2s

poi

2- Ecrire l’équation d oire du mobile.
3-Ecrire l’expression divecteur vitesse instantanée.
4- Ecrire l’expressi vecteur accélération.

5- A la date t=2s ; dé ]

a- les caract du vecteur vitesse noté v:.

b- Sur le

Représenter vecteurs (accélération A et vecteur vitesse vz) au point

corresp

c- le rayon de courbure de la trajectoire au point correspondante.
XBERCICEN°3 |

%&teur vitesse d’un mobile M dans un repére orthonormé (O,1,j) est:

(t) =271+ (8t - 12)j ce mobile passe par le point Mo (-1; 8) a ’origine du temps.
1/ Déterminer l'expression du vecteur position W(t) du mobile.
2/ Montrer que l'équation cartésienne de la trajectoire du mobile peut s’écrire
sous la forme : Y=xz2- 4x +3
3/ Déterminer le vecteur accélération du mobile.
4/ a) Déterminer a la date ti=1,5s : la position et le vecteur vitesse du mobile.
b) Déterminer a cette date ti: les accélérations tangentielle et normale du
mobile.
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5/ a) Représenter la trajectoire du mobile.

b) Représenter sur la trajectoire: le vecteur vitesse v(tz) et le vecteur accélération
a la date t2=2s

c) Déterminer a la date t:2le rayon de courbure de la trajectoire.

¥ EXERCICEN®4

Les équations horaires d’un mobile M relativement a un repére d’espace

R (O,1,)) sont :
x =2t
Y = f(t) pourt>o.

5
L’équation de la trajectoire est’y = - 2 X
‘
S ¥ = f{(x)
»X
0 p\

1°) Déterminer Pexpression de l’ordo
2°) a/ Montrer que le vecteur vitesse
V()=2/F (10t + 1)/
b/ A qu’elle date la direction d
¢/ En déduire les coordonné S e
valeur de la vitesse en ce po

ccé

3°) Déterminer le vecteu tion.

4°) a Déterminer les

es tangenti

AN
NV

2+ 2 x

du mobile.
repeére R s’écrit

vitesse est horizontale ?
t S de la trajectoire ainsi que la

elle aret normale anva la date t=§.s'.

m
b/ Déduire le rayon d u
5°) a /Montrer qu

ure Rc de la trajectoire a cette date.

cisse du point P intersection de la trajectoire avec
et déterminer l’instant t en ce point.

ression du vecteur vitesse V7

ointyM est en mouvement dans un plan (OXY) muni d’un repére

orth mé (O,1,]), son vecteur accélération est d =-4j:
Uinstant t = 0s, le mobile passe par l'origine du repére avec une vitesse

3T+ 2f

1-Déterminer les expressions des vecteurs vitesse instantané et position
du point mobile.

2-En déduire I’équation de la trajectoire du mouvement de M.

3-a-Déterminer les caractéristiques du vecteur vitesse du point ayant
Pordonné maximal.
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3-b-Déterminer en ce point les composantes tangentielle et normale de
Paccélération.

4-Déterminer ’angle o« que fait le du vecteur vitesse avec (O, ") lorsque le
mobile repasse par l’ordonné y=0. Représenter ce vecteur vitesse.

5-Déterminer a Ulinstant de date t=Is le rayon de courbure de la
trajectoire.

II-Un deuxiéme mobile M’ en mouvement rectiligne uniforme av
vitesse v sur 'axe OX du repére (O, .5 J7), précédent, passe par l }
d’abscisse x=8m a l’instant t=0s.

1-Etablir Péquation horaire du mobile M’en fonction de v .

2-Déterminer la valeur de v pour que le mobile M’ re obile M.

| = EXERCICEN° |

Un mobile M en mouvement dans un pace (O,1,j) a pour
équation horaires :

x=5t
{ y=-5t2 + 8t +4 x et ‘.%@.: e, t en seconde
Origine des tempst =0 es de début du mouvement de M.
1-Déterminer P’équation trajectoire (C) a d’écrit par le mobile M

erpar Iecm)

ctéristiques du vecteur vitesse VI

3-Determiner a [linstant de date t1 les valeurs des composantes
tan tielles a_et normale a de Paccélération a”du mobile M.

A la date t = 1,55, un mobile M’ part du point A tel que 04= 2j en

effectuant dans le repére (O,1,j), un mouvement supposé rectiligne
uniforme avec une vitessev .

Sachant que M et M’ se rencontrent au point B d’ordonnée ys = 4m :
4-a-Déterminer I’équation de la trajectoire de M’ dans le repére (O,1,)).

4-b-Calculer la valeur Vo_
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W EXERCICEN°7 |

Un point mobile est en mouvement dans un repeére (O,1,]) son vecteur
vitesse est v =al + (bt +c)j

A la date ti1=1s le mobile passe par le point M:(3,0) avec la vitesse

Vi=1 +Jj, ala date t=0 il passe par le point My (2,0) @

1-Monter que a =-c=1et b =2

2-Etablir I’équation de la trajectoire du mouvement

Représenter la pour x€ [Om, 5m]. %
3-Déterminer Uexpression de la vecteur accélérationf . &

4-a-A quelle date t la vitesse du mobile est perpendi %d
4-b-Déterminer a cette date l’accélération c%mtie e et Paccélération
normale. En déduire rayon de courbure de la trajectoire a cette date.

leur égale a 0. 63m.s”

5-A une date t, Paccélération normale es

o

b-En déduire I’angle que fi vitesse avec Uaxe (0 ,j)

a-Déterminer || at" valeur de l’a n tangentielle a cette date

u’a cette date Vy>0
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